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Gerat zum Reinigen der GasdUse eines Schweiflbrenners 

Schutzanspruche 

1 , Gerat zum Reinigen der Gasdiise eines Schweiflbrenners, 
bei dem durch umlaufende Messer Verunreinigungen, welche 
sich auf der Duse abgesetzt haben, abgekratzt werden, und 
bei dem anschlieftend die Dttse mit einem Antihaf tmittel be- 
sprttht wird, dadurch gekennzeichnet , dafi das Gerat (20) eine 
Diisenaufnahme (24, 31 , 32) aufweist, bestehend aus zwei An- 
schl^gen (31, 32) und einem Kolben (24), der die Duse (22) 
gegen die Anschiage (31, 32) drtickt, und eine seitlich ange- 
ordnete Ein- und Ausfiihr5f fnung (21), daft unterhalb der Auf- 
nahme axial vers tellbare ' Messer (25) vorgesehen sind sowie 
schrelg angestellte Spruhdttsen (2) fttr das Antihaf tmittel. 

2. GerMt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daft 
der Messerkopf (3) mit einem Motor (4) in Drehverbindung 
steht und Messerkopf und Motor zusammen axial verstellbar 
sind. 

3. GerMt nach Anspruch 2, gekennzeichnet durch pneuma- 
tisch oder hydraulisch bewegbare Verstellmittel (9, 10, 12). 

4. Gerat nach Anspruch 2, gekennzeichnet durch einen 
pneumatisch angetriebenen Motor (4). 
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5* Gerat nach Anspruch t, gekennzeichnet durch einen 
pneumatisch oder hydraulisch betatigten Zentrierkolben (24). 

6. Ger3t nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafi 
einer der Anschiage (31, 32) als Endschalter ausgebildet ist. 

7* Gerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dafi 
der Endschalter die Verstellbewegung des Antriebsmotors (4) 
auslost. 

8. Ger§t nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dafi 
in der Bahn des Motors ein Endschalter (6) vorgesehen ist. 

9. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafi 
die Anschiage (31, 32) verstellbaT ausgebildet sind. 



Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Ger&t zum Reinigen der Gas- 
dOse eines SchweifSbrenners nach dem Oberbegriff des Anspru- 
ches 1. Bei derartigen Ger&ten wird der SchweifSdraht durch 
die DUse gefUhrt und mit der DUse der SchweiGstelle genfthert. 
Beim Schweiften verspritzt das SchweifJmaterial in hohem Mafte. 
Es setzen sich deshalb in der DUse Verunreinigungen fest, 
welche die DUse nach und nach verschlieflen. Deshalb mufi die 
DUse des dfteren gereinigt werden. Nach dem Stand der Tech- 
nik sind hierftir ReinigungsgerMte bekannt, in welche bei- 
spielsweise ein elektronisch gesteuerter Roboter die DUse 
einfUhrt. Umlaufende Messer kratzen die DUse frei. Anschlie- 
flend wird die DUse vom Roboter in eine zweite Position be- 
wegt, in der sie mit einem Antihaftmittel besprUht wird. Da 
die DUse an der ersten Reinigungsstelle sehr genau zentriert 
sein muB und nach der Zentrierung die umlaufenden Messer der 
DUse zu n&hern sind, nach der Reinigung jedoch wieder abge- 
senkt werden mtissen, damit die DUse in die SprUhposition ge- 
fahren werden kann, sind die bekannten Ger£te aufwendig. 
Schliefclich geht aber auch durch den Wechsel der einzelnen 
Bearbeitungspositionen Zeit verloren. 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein Reinigungsger&t anzu- 
geben, das einfach in seinem Aufbau ist und mit dem DUsen 
schneller gereinigt werden kdnnen als bisher. 

Diese Aufgabe wird durch das kennzeichnende Merkmal ,1es 
Anspruches 1 gel5st. 

Dadurch, da6 jetzt die zu reinigende DUse wahrend des 
gesamten Reinigungsvorganges einschliefilich des BesprUhens 
mit einem Antihaftmittel in ein und derselben Position ver- 
bleibt, geht keine Zeit durch ein Hin- und Herfahren der 
DUse im GerSt verloren. Vielmehr kann unmittelbar hinter der 



Ein- und Ausflihrtff fnung des Gerates die Bearbeitungsposition 
vorgesehen werden. 



Weitere Einzelheiten der Erfindung kflnnen den Unteran- 
sprlichen sowie der Beschreibung von Ausfiihrungsbeispielen 
entnonunen werden, 

Auf der Zeichnung sind AusfQhrungsbeispiele der Erfin- 
dung dargestellt, und zwar zeigen: 

Fig. 1 die Ansicht des Gerates in perspektivischer 



Das Gerat 20 weist eine Einftihrof fnung 21 ftir die zu 
Teinigende Dtise 22 auf. Die Dtise wird in Richtung des Pfei- 
les 23, beispielsweise mit Hilfe des Greifarmes eines Robo- 
ters eingeftihrt. Die Dtise 22 trifft gemMB Fig. 2 auf zwei An- 
schiage 31 und 32, welche sie in der Reinigungsposition zen- 
trieren. Die AnschlMge 31 und 32 bestehen aus verstellbaren 
Schrauben mit Kontermuttern, urn Diisen mit unterschiedlichen 
Durchmessern. in der Bearbeitungsposition zentrieren zu k5nnen. 
Ein pneumatisch betatigter Kolben 24 druckt die Dtise 22 gegen 
die Anschiage 31, 32, so dafl die Dtise wahrend der Bearbeitung 
unverrtickbar fest im Gerat angeordnet ist. 

Unterhalb der Bearbeitungsposition ist ein pneumatisch 
angetriebener Motor 4 vorgesehen, welcher einen Messerkopf 

3 antreibt. Die Messer 25 kratzen die Dtise 22 sauber. Motor 

4 und Messerkopf 3 sind mit Hilfe eines in einem Zylinder 9 
pneumatisch bewegten Kolbens ttber die Kolbenstange 11 und 



Fig. 2 

Fig. 3 

Fig. 4 

Fig. 5 



Darstellung; 

einen Langsschnitt durch da? Gerat; 

einen Schnitt nach der Linie III-III der Fig. 2 

ein geandertes AusfUhrungsbeispiel ; 

eine schematische Darstellung der Wirkungs- 

weise des Ausftihrungsbeispieles nach Fig. 4. 
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eine den Motor 4 tragende Platte 12 hohenvers tellbar gelagert. 
Im abgesenkten Zustand der Messer 25 kann die DUse 22 zu- 
n^chst von vorn her in das Ger^t eingefQhrt werden. Anschlie- 
ftend wird der Motor 4 mit dem Messerkopf 3 angehoben, bis die 
5 Messer 25 die DUse erreichen. 

Nachdera die DUse von den Verunreinigungen freigekratzt 
ist, wird der Motor 4 mit dem Messerkopf 3 wieder abgesenkt, 
und SprUhdUsen 2 bespritzen die DUse 22 mit der Antihaft- 
10 flUssigkeit. Die Antihaftf lUssigkeit befindet sich in einem 
) mit Druckluft beaufschlagbaren Beh&lter 7. 

Zur Steuerung des Arbeitsablaufes sind Magnetventile 13 
und 5 vorgesehen. Wird das Ventil 13 vom Roboterprogramm her 

15 geschlossen, wird der Kolben 24 mit Druckluft beaufschlagt 

und die DUse 22 zentriert, gleichzeitig tritt Druckluft unter- 
halb des Kolbens 10 in den Zylinder 9 ein und hebt den Kolben 
10 und damit den Motor 4 an. Der Reinigungsvorgang kann jetzt 
anlaufen. Nach Beendigung des Reinigungsvorganges wird der 

20 Motor wieder abgesenkt. Sobald die Platte 12 auf einen End- 

schalter 6 trifft, ist der Absenkvorgang beendet. Das Magnet- 
ventil 5 kann jetzt vom Roboterprogramm her geschlossen wer- 
den. Dieses Ventil laftt Druckluft in den Behalter 7 eintreten, 
so dafi aus den DUsen 2 die Antihaf tflussigkeit auf die Duse 

25 22 gespriiht wird. Ober das Verzdgerungsglied 8 wiTd der Kol- 
ben 24 von der DUse geldst, so dafi diese nunmehr ausfahren 
kann. 

Gera&B den Fig. 4 und 5 werden die Magnetventile 5 und 13 
30 nicht vom Roboterprogramm her gesteuert sondern von der ein- 
gefUhrten DUse selbst. Eine der Zentrierschrauben 31, 32, im 
vorliegenden Fall die Zentrierschraube 32, ist durch eine 
Zeirtrierschraube 18 ersetzt, welche axial verschiebbar in 
einer Fassung 28 gelagert ist. Wird die DUse eingefUhrt, trifft 
35 sie auf die Schraube 18, welche sich so weit verlagert, bis ihr 
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Kopf 26 an der Fassung 28 anliegt. Das untere Ende der Schrau- 
be betatigt einen Hebel 19, der seinerseits auf einea Mikro- 
schalter 29 wirkt und den Steuerablauf auslost. Der Mikro- 
schalter 29 wirkt auf ein Zeitventil 16, das seinerseits aui 
ein Mehrwegeventil 15 wirkt. Die Ventile bewirken folgende 
Steuerfunktionen: Die Zentrierdiise wird mittels des Kolbens 
24 festgestellt, der Motor 4 wird angehoben und die Messer 
kratzen die DQse frei, anschlieftend wird deT Motor abgesenkt, 
der Offner 17 betatigt die SprUhdUsen 2, so daft die SchweiA- 
dilse mit dem Antihaf tspray besprQht wird, und schlieftlich f&hrt 
der Kolben 24 zurtick. Die DUse kann jetzt ausgefahren und neu 
verwendet werden. 
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